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Avec OpenModelica

R_batterie R_interne inducance

fransmission
inertie_rotation Rous

S =2WELI%,

machinge !
1=0.0000026 87

masse

| uﬂ ) Plat: 1 “ Plot Yariables

\*| zoom | Pan | Fitinwiew | Save  Print | arid | [JLlogx [JLlogy = test2_res.mat
[ | Effort

[+ R_batterie

ST : : : : : ! : : ! : : : : . : y T Wivitessei

M R _interne.i

| R_inkerne

i | 3.6094, 22,4359 | | ] LossPower
Fr

[ k_actual
LE T

[ T_heatPart
F T_ref

] alpha

n

#p

|:|:| useHeatPort
O«

[# tension
|—|:| time

[# transmission




Modélisation de voiture la voiture Tamiya TT01

Avec Scilab Xcos
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Avec Malab Simscape
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Avec MappleSim
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Avec PSIM Demo
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